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L'association [http://guilde.asso.fr] présente :





"OPENSTREETMAP : le wikipedia de la cartographie "


Conférence par Raphael Jacquot et Lionel Roux.


Mardi 16 juin à 19:30,


à l'ENSIMAG du campus de Grenoble





OpenStreetMap est un projet collaboratif destiné à créer des cartes libres du monde entier, en utilisant le système GPS ou d'autres données libres. Les cartes sont disponibles sous les termes de la licence Creative Commons Attribution-ShareAlike 2.0.
Après avoir fait quelques balades en voiture, à vélo, ou à pied, et avoir regardé toutes vos traces GPS, vous avez sûrement remarqué que vous étiez en train de retracer une carte des routes que vous empruntiez. Si chacun pouvait faire de même, vous auriez rapidement une cartographie du monde entier. C'est sur ce principe qu'est basé OpenStreetMap.





OpenStreetMap a été fondé en juillet 2004 sur le modèle collaboratif d'un "Wikipedia des cartes routières". Vous pouvez y charger vos traces GPS et décalquer les rues manquantes.





 L'aboutissement est l'obtention d'une carte mondiale libre. En d'autres termes, vous pouvez  : 	la copier,



	l'imprimer, 



	en récupérer des morceaux, 



	l'envoyer à un ami avec une annotation, 



	l'inclure dans un système GPS, 



	l'utiliser pour une œuvre d'art 



	etc 




... Tout ce que vous n'avez pas le droit de faire avec les cartes classiques.
Aller plus loin


	
La carte
(11 clics)


	
FAQs du wiki
(3 clics)


	
Définition wikipedia
(4 clics)


	
Interview
(2 clics)


	
Licence de la carte
(5 clics)


	
GUL organisateur
(4 clics)
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