

Journal Le GPS sous Linux , etat des lieux ?


Posté par eastwind☯ le 20 juillet 2009 à 22:31.

Étiquettes :

	gps

	navit

	navigation_gps

	retour_d_expérience











[image: ]




	
Cher journal, 



voila je suis assez novice en matiere de GPS et je souhaiterais savoir lesquel tu pourrias me conseiller selon ton experience. Actuellement je pencherais pour un modele de chez TomTom, En regardant le tablaux comparatif d'OpenTom (le communaute libre autour des peripheriques TomTom) : http://www.opentom.org/Hardware_Variants , le 910 ou le 720T  me tenteraient bien. 



Outre les fonctions classiques attendu de ces peripheriques (dont j'aurais bien voulue en savoir plus (duree , autonomie , carte, precision ... ) , je cherche un modele sur lequel  : 

 - il y a une communaute active autour.

 - Le firmware serait sous Logiciel libre / GNU/ Linux

 - Le moyen de charger des cartes libres (ex: Openstreetmap ) 

- Un acces possible en mode console 

 - Un certains nombre de logiciel libre deja porte dessus (applicatif et outils shell ) 

 - Des firmwares libre alternatifs

 - enregistrement de donnes sous format libre  standard

 - Un moyen de pouvoir revenir en arriere si on brique le bousin avec un microgiciel alter

 - pas trop gros 

 - pas trop moche 



Je n'est pas encore trouve d aute modele que les TomTom qui se rapproche le plus de ces criteres . Les points noirs sont : 

- le logiciel de navigation n'est pas libre

- Je ne sais pas si on sais charger des openstreetmaps

- Acheter un TomTom revient indirectement a payer la taxe Microsoft, vue leur intimidation via leur brevet FAT32 . 





En outre sur openstreetmap , leur wiki propose plusieurs modele a eviter et conseilles d'autres ( http://www.openstreetmap.fr/choix_gps )  :



Cependant, il y a quelques modèles à éviter :



    * Keymaze par Décathlon (mémoire insuffisante),

    * Evermore,

    * Modèles à base de Sirf II et antérieurs,

    * Puces inconnues 



Il y a également quelques marques que l'on peut recommander :



    * Garmin,

    * Globalsat

    * Royaltek,

    * Holux  





Finalement lors de ma googling, je suis tomber sur article ( ( http://www.presence-pc.com/actualite/navit-gps-linux-25497/ ) qui presentait Navit, un logiciel libre navigation via GPS, 





NavIt est capable d’indiquer votre position sur une carte 2D ou 3D à partir d’un périphérique GPS. Il est également en mesure de faire du calcul d’itinéraire, de supporter un écran tactile et peut même accueillir des POI (Points Of Interest) comme les radars routiers ou le MacDo le plus proche. Qui plus est, contrairement aux solutions existantes, NavIt génère en temps réel ses cartes en utilisant des données vectorielles.

 





D'apres le site Navit supporte les cartes commerciales comme les cartes libres , et possede une synthese vocal en 24 langues dont le francais : http://navit.sourceforge.net/

L'article datant de 2007, je me demandais ou en est ce projet actuellement et la maniere de le coupler avec un GPS seule (et pas seulement un laptop + recepteur )
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